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1. Statische und nicht-statische Systeme (vgl. Toth 2012) können entweder 

ontisch vorgegeben oder nachgegeben sein, d.h. die simple Differenzierung 

zwischen ihnen beginnt dort, nicht-trivial zu werden, wo entweder statische 

in nicht-statische oder nicht-statische in statische Systeme transformiert wer-

den. Die sich aus dieser transformatorischen Differenzierung ergebenden vier 

möglichen ontischen Typen werden im folgenden durch ontische Modelle 

illustriert. 

2.1. Nicht-statische Systeme 

2.1.1.  Nicht-transformiertes nicht-statisches System 

 

Speisewagen der SBB (erbaut 1960) 
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2.1.2. Transformiertes nicht-statisches System 

 

Rest. Stazione Paradiso, Wasserwerkstr. 89a, 8037 Zürich 

2.2. Statische Systeme 

2.2.1. Nicht-transformiertes statisches System 

 

Rennweg 43, 8001 Zürich 

 



3 
 

2.2.2. Transformiertes statisches System 

 

Birmensdorferstr. 249, 8055 Zürich 
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